Technicky produktovy list

Parametry

XCKJ10559D

polohovy spina XCK-J - kruhovaty¢ @6 mm -1V +

17

4

Doplnék

Hlavni parametry

Rada vyrobku

OsiSense XC

Nazev fady

Standardni format

Typ produktu nebo souc&asti

Polohovy spina¢

Oznaceni pfistroje

XCKJ

Provedeni snimace

Tvar D podle CENELEC EN 50041

Typ téla Pevné

Typ hlavy Otocna hlava
Material Kov

Materiél téla Zamak
Material hlavy Zamak
Upevnéni Na télo
Pohyb pracovni hlavy Otocny

Typ ovladaci hlavice

Navrat pruZinou, paka s kruhovou ty¢&i termoplast
(kruhova ty¢ 6 mm, L=200 mm)

Typ pFistupu

Podélny 1 nebo 2 sméry, programovatelné

Pocet polu

2

Slozeni a typ kontaktG

1vV+1z

Funkce kontaktu

Mzikova funkce

Ovladani spinace

Jakoukoli pohyblivou &asti

Elektrické pfipojeni

Konektor (samec) M12 5 pinu

Tvar izol. kontaktu Zb

Pocet krokd 1
Nucené vypnuti Ne
Minimalni moment pro vypnuti 0,25 N.m
Maximalni rychlost ovliadani 1,5m/s

[le] jmenovity pracovni proud

3 Apfi 50V, AC-15 podle EN/IEC 60947-5-1 pfiloha A
0,27 A pfi 50 V, DC-13 podle EN/IEC 60947-5-1 pfiloha A

[Ithe] jmenovity tepelny proud

4A

[Ui] jmenovité izolaéni napéti

60 V stuperi znecisténi 3 podle IEC 60947-1

Odpor mezi vyvody

<= 25 MQ podle IEC 60255-7 kategorie 3

[Uimp] jmenovité impulzni vydrzné napéti

0,8 kV podle IEC 60664
0,8 kV podle IEC 60947-1

Zkratova ochrana

4 A podle gG patronova pojistka

Elektricka Zivotnost

5000000 cyklu, DC-13, indukéni typ zatéze, 24 V, 10 W, pracovni rozsah: <= 60
cyklu/mn, koeficient zatiZzeni: 0.5 vyhovuje IEC 60947-5-1 dodatek C

5000000 cyklu, DC-13, indukéni typ zatéze, 48 V, 7 W, pracovni rozsah: <= 60
cyklu/mn, koeficient zatizeni: 0.5 vyhovuje IEC 60947-5-1 dodatek C

Mechanicka zivotnost 30000000 cykly
Sitka 40 mm
VySka 89 mm
Hloubka 44 mm
Hmotnost pfistroje 0,485 kg
Popis svorek ISO €.°1 (13-14)z

(21-22)vV
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ﬁEIectric

Uzivatel nebo systémovy integrator nese odpovédnost za provedeni odpovidajicich a uplnych analyz rizik, hodnoceni a testovani produktt s ohledem na konkrétni aplikaci nebo pouziti.

Schneider Electric Industries SAS ani jeji dcefinné firmy ¢i pobocky nenesou odpovédnost za nespravné pouziti zde obsazenych informaci.

Tato dokumentace nenahrazuje vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti vyrobku v uZivatelské aplikaci a nesmi tak byt vyuzivana.

Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a technické parametry vyrobku.



Zivotni prostiedi

odolnost proti otfestm

50 gn (doba trvani = 11 ms) podle IEC 60068-2-27

odolnost proti vibracim

25 gn (f=10...500 Hz) podle IEC 60068-2-6

stupen kryti IP

IP66 podle IEC 60529

stupen ochrany IK

IKO7 podle EN 50102

kategorie prepéti

T¥ida | podle NF C 20-030
Trida | podle IEC 61140

teplota okolniho vzduchu pro provoz

-25...70°C

teplota okoli pro uskladnéni

-40...70 °C

stupen ochrany

TC

certifikace vyrobku

CccC
CSA
UL

standardy

CENELEC EN 50041
EN 60204-1

EN 60947-5-1

IEC 60204-1

IEC 60947-5-1

UL 508
CSAC22.2¢.14

Nabidka udrzitelnosti

udrzitelny stav nabidky

Vyrobek Green Premium

RoHS

Vyhovuje - od 1103 - Schneider Electric prohlaSeni o shodé

REACh

Odkaz neobsahuje SVHC nad mezni hodnotou

instrukce o ukonéeni Zivotnosti vyrobku

Standardni recyklaci vyrobku

Contractua warranty

Zaruéni Ihuta

18 mésicu
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(1) 9 6rod, length 200 mm.

(2) 282 max.

(3) 190 max.

(4) 212 max.

@ . 2 elongated holes @ 5.3 x 7.3.

Mounting with Cable Entry

Position of Cable Gland
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(1) Recommended
(2) To be avoided

Mounting with Rotary Heads and Levers

Type of Cam
n (2}
30 - 30 -

e (|

(1) Recommended
(2) To be avoided

Setting-up with Lever Head

(1) 5° steps throughout 360° / Tightening torque (Min : 1) (Max : 1.5)
(2) 45° steps throughout 360° / Tightening torque (Min : 1) (Max : 1.5)
(a) Tightening torque (Min : 1) (Max : 1.5)

Setting-up with Head ZCKEQ05

Direction of Actuation Programming

Wiring Diagram
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2-pole NC + NO Snap Action

Wiring Diagram

Connections

2
3 1
ral
1-2: NC
3-4: NO

Characteristics of Actuation

Switch Actuation by Any Moving Part

=

Functionnal Diagram
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(1) Closed
(2) Open
(3) Tripping
(4) Resetting
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