Technicky produktovy list

Parametry

ATV320U11N4W

frekvenéni méni¢ ATV320 - 1,1kW - 400V - 3fazovy -

bez Vario - IP66

4

Doplnék

Hlavni parametry

Rada vyrobku

Altivar Machine ATV320

Typ produktu nebo soucasti

Frekvenéni ménic

Pouziti vyrobku

Komplexni stroje

Oznaceni pfistroje

ATV320

Format disku

Enclosed

Pouziti vyrobku

Asynchronni motory
Synchronni motory

EMC filtr

Tiida C2 EMC integrovany filtr

Stupen kryti IP

IP66 podle EN/IEC 61800-5-1

Typ chlazeni

Bez ventilatoru

Pocet fazi v siti

3faz.

[Us] jmenovité napéjeci napéti

380...500 V (- 15...10 %)

Frekvence sité

50...60 Hz (- 5...5 %)

Vykon motoru (kW)

1,1 kW pro tézky provoz

Vykon motoru (hp)

1,5 hp pro tézky provoz

Sitovy proud

5 A pfi 380 V pro tézky provoz
3,8 A pfi 500 V pro tézky provoz

Predpokladany Isc sité

5kA

Zdanlivy vykon

3,3 kVA pfi 500 V pro tézky provoz

Trvaly vystupni proud

3 A pfi 4 kHz pro tézky provoz

Maximalni pfechodovy proud

4,5 A béhem 60 s pro tézky provoz

Ovl. asynchronniho motoru

Skalar napéti/frekvence, 2 body

Skalar napéti/frekvence, 5 bodu

Vektorové Fizeni bez zpétné vazby, standard
Pomér napéti/frekvence - Energy Saving,
kvadratické U/f

Vektorové fizeni bez zpétné vazby - Energy Saving

Typ fizeni synchronniho motoru

Vektorové fizeni bez zpétné vazby

Vystupni frekvence frekvenéniho 0,1...599 Hz
ménice
Jmenovita spinaci frekvence 4 kHz

Spinaci frekvence

2...16 kHz nastavitelna
4...16 kHz se snizenim proudu

Bezpecnostni funkce

STO (bezp. odpoj. motoru) SIL 3
SS1 (bezpecné zastaveni typu 1)
SMS (safe maximum speed)
SLS (bezp. omezené otacky)
GDL (guard door locking)

Typ komunikaéniho rozhrani

CANopen
Modbus

Volitelna karta

Komunikaéni modul: CANopen daisy chain RJ45
Komunikaéni modul: CANopen SUB-D 9
Komunikaéni modul: CANopen open styl
svorkovnice

Komunikaéni modul:
Komunikaéni modul:
Komunikaéni modul:
Komunikaéni modul:
Komunikaéni modul:
Komunikaéni modul:

EtherCAT RJ45
DeviceNet
Ethernet/IP
Profibus DP V1
Profinet

Ethernet Powerlink
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Uzivatel nebo systémovy integrator nese odpovédnost za provedeni odpovidajicich a uplnych analyz rizik, hodnoceni a testovani produktt s ohledem na konkrétni aplikaci nebo pouziti.

Schneider Electric Industries SAS ani jeji dcefinné firmy ¢i pobocky nenesou odpovédnost za nespravné pouziti zde obsazenych informaci.

Tato dokumentace nenahrazuje vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti vyrobku v uZivatelské aplikaci a nesmi tak byt vyuzivana.

Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a technické parametry vyrobku.



Verze

Standardni verze

Vystupni napéti

<= napéti napajeciho zdroje

Dovolené doc¢asné zvySeni proudu

1,5 x In b&éhem 60 s pro tézky provoz

Presnost rychlosti

+/- 10 % jmen. skluzu 0,2 Tn az Tn

Presnost toc¢ivého momentu

+/- 15 %

Pfechodové momentové pretizeni

170...200 % jmenovitého krouticiho momentu motoru

Brzdny moment

<=170 % with braking resistor during 60 s

Regulaéni smycka

Nastavitelny PID regulator

Vyrovnani skluzu motoru

Automatické bez ohledu na zatizeni
Neni dostupné v reZzimu skalar napéti/frekvence (2 nebo 5 bodud)
Nastavitelné 0...300 %

Rozbéhové a dobéhové rampy

S

u

UZivatelsky tvar rampy

Automatické zastaveni DC dob&hové rampy
Adaptace dobé&hové rampy

Linearni

Prepinani rampy

Dobrzdéni do klidu DC proudem

Typ ochrany Ménic: tepelna ochrana
Méni¢: nadproud mezi vystupnimi fazemi a zemi
Méni¢: pferuseni vstupni faze
Méni¢: ochrana proti pfehfati

Ménic¢: zkrat mezi fazemi motoru

Rozliseni frekvence

Jednotka displeje: 0,1 Hz
Analogovy vstup: 0,012/50 Hz

Elektrické pfipojeni

Ovladani, Sroubové svorka: 0,5...1,5 mm2 AWG 20...AWG 16
Motor/brzdny odpor, Sroubova svorka: 2,5...6 mm2 AWG 14...AWG 10
Napdjeni, Sroubova svorka: 2,5...6 mm2 AWG 14..AWG 10

Typ konektoru

1 RJ45 pro Modbus/CANopen na ovladaci svorce

Fyzické rozhrani

2 vodi¢ovy RS 485 pro Modbus

Prenosovy ram

RTU pro Modbus

Pfenosova rychlost

4,8, 9,6, 19,2, 38,4 kbit/s pro Modbus
50 kbps, 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps pro CANopen

Format dat

8 bitu, konfig. lich4, suda nebo bez parity pro Modbus

Typ polarizace

Bez impedance pro Modbus

Pocet adres

1...247 pro Modbus
1...127 pro CANopen

Metoda pfistupu

Slave pro CANopen

Zdroj

Interni napajeni pro potenciometr Zadané hodnoty (1 aZ 10 kOhm): 10,5V DC (+/-5
%) proud <= 10 mA (ochrana obvodu proti pfetizeni a zkratu)

Mistni signalizace

1 LED zelena pro CANopen run
1 LED ¢&ervena pro CANopen error
1 LED ¢&ervena pro porucha ménice

Sitka 250 mm
VySka 340 mm
Hloubka 200 mm
Hmotnost pfistroje 6 kg
Pocet analog. vstupl 3

Typ analogového vstupu

Napétovy (Al1): 0...10 V DC, impedance 30000 Q, rozli§eni 10 bitt

Bipolarni rozdilové napéti (Al2): +/- 10 V DC, impedance 30000 Q, rozliSeni 10 bitd
Proudovy (Al3): 0...20 mA (nebo 4-20 mA. x-20 mA. 20-x mA nebo jiné hodnoty podle
konfigurace), impedance 250 Q, rozliSeni 10 bit(

Pocet diskrétnich vstupt
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Typ diskrétniho vstupu

Programovatelny (spotfebic/zdroj) (DI1...DI4): 24...30 V DC: trovefi 1 PLC
Programovatelny jako pulzni vstup 20 kpps (DI5): 24...30 V DC: troven 1 PLC
Konfigurovatelny spina¢ PTC sondy (DI6): 24...30 V DC

Bezpecné vypnuti motoru (STO): 24...30 V DC, impedance 1500 Q

Typ logiky

Negativni logika (spotfebic): : DI1...DI6, > 19 V (stav 0) < 13 V (stav 1)
Pozitivni logika (zdroj): : DI1...DI6, <5V (stav 0) > 11 V (stav 1)

Pocet analogovych vystupt

1

Typ analogového vystupu

Proudovy soft. - konfigurovatelny (AQ1): 0...20 mA, impedance 800 Q, rozliSeni 10 bitl
Napétovy soft. - konfigurovatelny (AQ1): 0...10 V, impedance 470 Q, rozliSeni 10 bitd

Doba vzorkovani

Analogovy vstup (Al1, Al2, Al3): 2 ms
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Analogovy vystup (AQ1): 2 ms

Presnost

Analogovy vstup All, Al2, AI3: +/- 0,2 % pro teplotu -10...60 °C
Analogovy vstup All, Al2, Al3: +/- 0,5 % pro teplotu 25 °C
Analogovy vystup AQ1: +/- 1 % pro teplotu 25 °C

Analogovy vystup AQ1: +/- 2 % pro teplotu -10...60 °C

Linearni odchylka

Analogovy vstup (Al1, Al2, Al3): +/- 0,2...0,5 % maximalni hodnoty
Analogovy vystup (AQ1): +/- 0,3 %

Pocet diskr.vystupt

3

Typ diskrétniho vystupu

Logicky reléovy, konfigurovatelny Z / V (R1A, R1B, R1C): elektricka Zivotnost 100000
cykly

Logicky reléovy, konfigurovatelny Z (R2A, R2B): elektricka Zivotnost 100000 cykly
Logicky (LO)

Doba aktualizace

Logicky vstup (DI1...DI6): 8 ms (+/- 0,7 ms)
Reléovy vystup (R1A, R1B, R1C): 2 ms
Reléovy vystup (R2A, R2C): 2 ms

Minimalni spinaci proud

Reléovy vystup (R1, R2): 5 mA pfi 24V DC

Maximalni spinaci proud

Reléovy vystup (R1) na odporova zatéz (cos fi = 1: 3 A pii 250 V AC
Reléovy vystup (R1) na odporova zatéz (cos fi=1: 4 A pfi 30 V DC
Reléovy vystup (R1, R2) na indukéni zatéz (cos fi = 0.4: 2 A pfi 250 V AC
Reléovy vystup (R1, R2) na indukéni zatéz (cos fi=0.4: 2 A pfi30 V DC
Reléovy vystup (R2) na odporova zatéz (cos fi=1: 5 A pfi 250 V AC
Reléovy vystup (R2) na odporovéa zatéz (cos fi=1: 5 A pfi 30 V DC

Typické aplikace

Stroje

Zivotni prostfedi

izolace

Mezi napéajecimi a ovladacimi svorkami

izola¢ni odpor

> 1 mQ pfi 500 V DC po dobu 1 minuty proti zemi

uroven hluku

51 dB podle 86/188/EEC

ztratovy vykon (W)

47 W (fanless) at 380 V, 4 kHz

objem chladiciho vzduchu

18 m3/h

pracovni poloha

Svisla +/- 10 stupnu

elektromag.kompatibilita

Test odolnosti proti radiofrekvenénim vinam Sifenym vedenim podle IEC 61000-4-6
Uroven 3

Test odolnosti proti rychlym elektrickym pfechodovym déjam/raziim podle IEC 61000-
4-4 Groven 4

Test odolnosti proti elektrostatickému vyboji podle IEC 61000-4-2 Groven 3

Test odolnosti proti vyzafovanému radiofrekvenénimu elektromagnetickému poli
podle IEC 61000-4-3 Groveri 3

Test odolnosti proti poklestim a vypadkdm napéti podle IEC 61000-4-11

1,2/50 ps - 8/20 ps test odolnosti proti pfepéti podle IEC 61000-4-5 Uroveri 3

stupeni znecisténi

2 podle EN/IEC 61800-5-1

odolnost proti vibracim

1 gn (f = 13...200 Hz) podle EN/IEC 60068-2-6
1,5 mm &picka-Spicka (f = 2...13 Hz) podle EN/IEC 60068-2-6

odolnost proti otfestm

15 gn béhem 11 ms podle EN/IEC 60068-2-27

relativni vihkost

5...95 % bez kondenzace podle IEC 60068-2-3
5...95 % bez kapajici vody podle IEC 60068-2-3

teplota okolniho vzduchu pro provoz

-10...40 °C bez snizeni zatizeni
40...60 °C with derating factor

teplota okoli pro uskladnéni

-25...70°C

pracovni nadmorska vySka

<= 1000 m bez snizeni zatizeni
1000...3000 m se snizenim proudu o 1 % na 100 m

popis prostredi

Odolnost proti chemickym znec¢isténim tfida 3C3 EN/IEC 60721-3-3
Dust pollution resistance class 3S2 EN/IEC 60721-3-3

standardy

EN/IEC 61800-3

EN/IEC 61800-3 prostredi 1 kategorie C2
EN/IEC 61800-5-1

IEC 60721-3

IEC 61508

IEC 13849-1

UL 61800-5-1

certifikace vyrobku

CSA
C-Tick
GOST
NOM
UL
REACH

oznaceni

CE
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Nabidka udrzitelnosti

udrzitelny stav nabidky Vyrobek Green Premium
RoHS Compliant - since 1747 - Schneider Electric declaration of conformity
REACh Odkaz neobsahuje SVHC nad mezni hodnotou
dokument o ekologickém profilu Dostupny
instrukce o ukonéeni Zivotnosti vyrobku Dostupny
Dimensions

Front and Left View

3
El
3
3

in. in.
@[5 -2 4x@55
L",':* 2.05 4ix @022
- —_—
i ] i [
. ;— .
=5 .
4 i?rf
L1
il | N S
t o?
Ao
=]
L] Chr—~—t—rr
- 200 -
7.8T

#3094

/

=9
o)
(o]

= J I

20039

#3084

~ 8

(1) Minimum value corresponding to thermal constraints.

Connection Diagrams

Diagram with Line Contactor

Connection diagrams conforming to standards 1SO13849 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in
accordance with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status

Diagram with Switch Disconnect

Connection diagrams conforming to standards EN 954-1 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in

accordance with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status

Control Connection Diagram in Source Mode
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(1) Analog output
(2) Analog inputs
(3) Reference potentiometer (10 kOhm maxi)
(4) Digital inputs
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Digital Inputs Wiring

The logic input switch (SW1) is used to adapt the operation of the logic inputs to the technology of the programmable controller outputs.
Switch SW1 set to “Source” position and use of the output power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Source” position and use of an external power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Sink Int” position and use of the output power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Sink Ext” position and use of an external power supply for the Dls.
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—0 °C (104 °F)
came==e50 °C (122 °F)
60 °C (140 °F)
In : Nominal Drive Current
SF : Switching Frequency
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